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În aplicaţiile de timp real ale reglării fuzzy pentru evitarea calculelor algoritmilor 
complexi ale regulilor de inferenţă fuzzy se utilizează frecvent regulatoare fuzzy cu 
tabele de decizie pentru obţinerea mărimilor de comandă defuzzificate. Lucrarea 
prezintă două metode de îmbunătăţire a performanţelor regulatoarelor fuzzy de tip PI 
care au tabele de decizie. Prima metodă introduce ideea multiplicării variaţiei mărimii 
de comadă fuzzy cu un factor de amplificare fuzzy. A doua metodă presupune 
interpolarea a patru mărimi vecine din tabelul de decizie pentru calculul variaţiei 
mărimii de comandă. Metodele sunt validate prin implementarea unor sisteme 
performante de reglare fuzzy a nivelului unui rezervor şi a vitezei unui motor de c.c. 

 


