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in aceastd lucrare se propune un algoritm de acordare a controlerelor liniare P, PI,
PID in sisteme de control cu reactii multiple. Obiectul controlat constd din doua
subprocese care sunt descrise prin modele dinamice cu inertie (de ordinul intai si
doi) si fazd neminimald. Controlerele din conturul interior si din cel exterior se
acordeaza folosind metoda gradului de stabilitate maximal. in conturul interior se
utilizeaza controlere P si PI, in exteriorul conturului se utilizeaza controlere P, PI,
PID.



