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În această lucrare se propune un algoritm de acordare a controlerelor liniare P, PI, 
PID în sisteme de control cu reacţii multiple. Obiectul controlat constă din două 
subprocese care sunt descrise prin modele dinamice cu inerţie (de ordinul întâi şi 
doi) şi fază neminimală. Controlerele din conturul interior şi din cel exterior se 
acordează folosind metoda gradului de stabilitate maximal. În conturul interior se 
utilizează controlere P şi PI, în exteriorul conturului se utilizează controlere P, PI, 
PID. 

 


