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Se prezintd un sistem de control autoadaptiv pentru o actionare cu motor sincron cu
reluctantd variabila (SRM). Sistemul se bazeazd pe modificarea in mod continuu a
unghiului de avans, in scopul obtinerii unui cuplu maxim. Lucrarea prezintd modul de
determinare al unghiului de avans si principalele rezultate ale simularii.



