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Fiabilitatea sistemelor de actionare utilizate in aplicatii aerospatiale poate fi
imbunatatitd prin alegerea corespunzatoare a motorului, strategiei de comanda si a
arhitecturii electronicii de putere utilizatd pentru alimentarea motorului. Articolul
prezinta o bibliotecd Simulink pentru simularea motorului si a controlerelor, putdndu-se
alege unul din cele trei tipuri de motoare si unul din cele doud tipuri de controlere.
Modelele permit simularea a diferite defecte, putandu-se evidentia punctele forte si
punctele slabe ale fiecérei arhitecturi. Cercetarea descrisa in acest articol s-a desfasurat
in cadrul programului PC6 al Uniunii Europene intitulat DRESS (Distributed and
Redundant Electromechanical nose gear Steering System) - http://www.dress-
project.eu.



