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Lucrarea prezintă un nou algoritm care poate fi implementat într-o neuroproteză 
utilă în efectuarea exerciţiilor de menţinere a ortostaţiunii la subiecţi paraplegici. 
Regulatorul propus a fost testat în simulare şi pe un dispozitiv mecatronic care emulează 
mişcarea corpului uman aşa cum ar fi indusă prin acţiunea unei neuroproteze. 

 


