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Se urmăreşte elaborarea şi implementarea sistemelor de control vectorial ale 

motoarelor asincrone pentru tracţiunea troleibuzelor. Echipamnetul electronic conţine 
un microcontroler pentru procesarea semnalelor de ieşire, altul pentru CAN comunicare 
şi al treilea pentru control vectorial al motorului asincron.  Subsistemul informaţional 
se bazează pe reţele CAN cu fibră optică. Ramurile de forţă ale invertorului IGBT au 
fost realizate cu o magistrală necoplanară mixtă.  Testele de laborator au demonstrat 
funcţio-nalitatea sistemului de control elaborat. 

 


