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ELABORAREA SISTEMELOR DE CONTROL VECTORIAL ALE
MOTOARELOR ASINCRONE DE TRACTIUNE
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Se urmareste elaborarea si implementarea sistemelor de control vectorial ale
motoarelor asincrone pentru tractiunea troleibuzelor. Echipamnetul electronic contine
un microcontroler pentru procesarea semnalelor de iesire, altul pentru CAN comunicare
si al treilea pentru control vectorial al motorului asincron. Subsistemul informational
se bazeaza pe retele CAN cu fibrad optica. Ramurile de forta ale invertorului IGBT au
fost realizate cu o magistrala necoplanara mixtd. Testele de laborator au demonstrat
functio-nalitatea sistemului de control elaborat.



