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Se prezintă soluţiile pentru controlul sistemelor de acţionare electrică incluse 

într-un model experimental de vehicul electric hibrid. O reţea de comunicaţie CAN de 
mare viteză (1Mbps) asigură un control distribuit al tuturor componentelor 
vehiculului. Diferite regimuri de funcţionare ale subsistemelor descrise în lucrare pot 
fi testate pe standul experimental realizat. Sunt prezentate variaţiile principalelor 
mărimi: curenţi, cupluri, viteze pe durata unui ciclu de funcţionare standard al unui 
vehicul electric hibrid. 


